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Falownik MOTOVARIO EM16

Skrocona instrukcja obstugi
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Przewodnik ten ma poméc w zainstalowaniu i uruchomieniu falownika oraz
sprawdzeniu poprawnego dziatania jego podstawowych funkcji.

W celu uzyskania szczegétowych informacji nalezy zapoznac¢ sie z instrukcja
obstugi dostepna na naszej stronie - KLIKNIJ TU.

Pierwsze uruchomienie falownika i silnika

1)  Upewnij sig, ze falownik i silnik majg odpowiednig moc i zakres napie¢. Maksymalny prad
obcigzenia silnika nie powinien przekraczac¢ wartosci znamionowej falownika.

2) Przed podiaczeniem zasilania upewnij sie, ze przewody zasilajace i silnikowe s3
podtaczone prawidtowo.

3) W przypadku zasilania jednofazowego uzyj L1(L) i L3(N) w falownikach posiadajacych trzy
zaciski zasilajace.

4) Podtacz przewody silnikowe do zaciskow T1, T2, T3. (Zamien dwa przewody, jesli silnik
pracuje w odwrotnym kierunku).

5) Przewdd uziemiajacy zasilania i uziemienie silnika podtacz do zacisku uziemienia w
falowniku.

Uwaga: Szczegotowe informacje dotyczgce instalacji i okablowania znajdujq sie w instrukgji
obstugi.

Po podaniu napiecia zasilajacego, na wyswietlaczu pojawi sie na krotko wartos¢ napiecia
zasilajacego a nastepnie migajaca liczba 5.00 Jest to nastawa fabryczna czestotliwosci.
Jesli falownik byt wczesniej uzywany to zostanie pokazana ostatnia zaprogramowana

czestotliwos¢. Uwaga: fabryczna wartos¢ maksymalnej czestotliwosci ustawiona jest na 50 Hz.
Umozliwia to prace silnika z petna predkoscia.
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Nacisnij klawisz RUN by uruchomi¢ naped.

Czestotliwos¢ bedzie rosta do wartosci 5.0 Hz lub wartosci ustalonej przez uzytkownika zgodnie z
domyslinym czasem rozpedzania.

Nacisnij klawisz STOP by zatrzymac¢ naped. Czestotliwos¢ bedzie malata do zera zgodnie z
domysinym czasem zwalniania.

Do zmiany wartosci wymaganej czestotliwosci uzyj klawiszy kursora av i klawisza </ ENT, np.
ustaw wartosci 50.0 Hz i wtedy nacisnij klawisze RUN i STOP by uruchomic i zatrzymac naped.

Zewnetrzne zadawanie predkosci i zewnetrzny sygnat startu

1) Sprawdz czy zostaty spetnione wszystkie wymagania dotyczgce instalacji i okablowania
opisane na poprzedniej stronie.
2) Do podtgczenia sygnatéw analogowych 2-10V / 0-10VDC lub 0-20mA / 4-20 mA

uzyj zaciskow All lub Al2. Sprawdz i ustaw zworki JP2 i JP3 w wymaganej pozycji: V
(napiecie) lub | (prad):

1 Ol 1
JE
3 Ols

V (napiecie) I (prad)

M

Do podtaczenia zdalnego potencjometru sygnatu 2-10V / 0-10VDC uzyj nastepujacych

zaciskow:

Zacisk 10V Zasilanie potencjometru

Zacisk Al(V) lub AI2 (V) Przytacze suwaka potencjometru
Zacisk AGND ovDC

Dla sygnatéw 0-20mA / 4-20mA uzyj nastepujacych zaciskéw:
Zacisk 10V Zasilanie
Zacisk Al(1) lub AI2 (1) Sygnat pradowy




1)  Wejscie sygnatu startu moze byc¢ ustawione jako typ PNP lub NPN.

Wybér typu wejscia PNP lub NPN dokonywany jest za pomoca zworki JP1: Uwaga: W
krajach unii europejskiej zaleca sie stosowanie wejs¢ sterujacych typu PNP.

1 1
2
3 3
PNP NPN

2) Podtacz zewnetrzny sygnat startu zgodnie ze schematem.

Zaciski +24V i S1 (bieg w przdod)
Zaciski +24V i S2 (bieg w tyt)

Zacisk 24V jest zaciskiem wspodlnym dla wejs¢ typu PNP. COM (OVDC) jest zaciskiem
wspolnym dla wejsc¢ typu PNP.

1) Sprawdz/zweryfikuj i zmien parametry dotyczace zdalnego sterowania zgodnie z
wymaganiami. (parametry 00-02 i 00-05)

Zobacz: Lista podstawowych parametrow i zmiana parametrow.

1)  Uruchamianie. Zatacz zewnetrzny sygnat startu podtgczony do odpowiednich zaciskow

S1(FWD) lub S2 ( REV) (parametr 00-02 =1)

Czestotliwosc¢ wzrosnie zgodnie z ustawionym czasem rozpedzania do czestotliwosci
ustalonej w jednym z nastepujacych trybow:

- Potencjometr na panelu falownika Parametr 00-05 =1

- Zewnetrzny potencjometr Parametr 00-05 = 2(Al1) lub 3(Al2)




2)

- Zewnetrzny sygnat analogowy Parametr 00-05 = 2(Al1) lub 3(Al2)

Zatrzymywanie. Roztgcz zewnetrzny sygnat startu.

Czestotliwos¢ bedzie malata do zera zgodnie z domyslinym czasem zwalniania.

Zmiana parametrow

1)

2)

Aby zmieni¢ parametry — naciénij klawisz DSP/FUN, na wys$wietlaczu pojawi sie nazwa
parametru 00-00.

Uzywajac klawiszy kursora </RESET av wybierz wymagany parametr a nastepnie nacisénij i
przytrzymaj klawisz READ/ENTER az zostanie wys$wietlona biezgca wartos¢.

Uzyj klawiszy av i </RESET do zmiany wartosci parametru zgodnie z podstawowa listg
parametrow.

Uwaga: Petna lista parametrow znajduje sie w instrukcji obstugi.

Aby zapisa¢ kazdg zmiane parametru, naciénij i przytrzymaj klawisz READ/ENTER az do
pojawienia sie na wyswietlaczu stowa END.

Uzyj klawisza </RESET by wybrac¢ kolejny parametr do zmiany i powtarzaj kroki od 2 do 4
az do wykonania zmian wszystkich niezbednych parametrow.

Naciskanie przycisku DSP/FUN bedzie przetgczaé pomiedzy wyswietlaniem zadanej
czestotliwosci (wartos¢ migajaca) a ostatnim parametrem lub inng wyswietlang wartoscia
okreslong parametrem 12-00, zgodnie z ponizsza tabela:

[0] :brak [1] :prad wyjsciowy
[2] :napiecie wyjsciowe  [3] :napiecie DC
[4] :temperatura [5]) :sygnat PID

[6] :AN [7] :AI2

[8] :status licznika




Lista podstawowych parametrow

00-00 0 0-1 O: tryb V/F
1: tryb wektorowy (SLV)
00-14 10.0 0.1~3600.0 Czas przyspieszania
00-15 10.0 0.1~3600.0 Czas zwalniania
00-04 0 0-2 0: Przéd/Stop-Tyt/Stop
1: Bieg/Stop-Tyt/Przéd
2: Sterowanie 3-przewodowe
Tryb-Bieg/Stop
00-12 50/60Hz 0.01~650.00 Czestotliwos¢ maksymalna
00-13 0.0 0.00~649.00 Czestotliwos¢ minimalna
00-02 0 0-3 Rozkaz startu:
0: Klawiatura
1: Zaciski
2:tacze komunikacyjne
3. PLC
00-05 0 0-7 Zadawanie czestotliwosci
0: Klawiatura
1: Potencjometr falownika
2: Zewnetrzny sygnat All
3: Zewnetrzny sygnat Al2
4: Kontrola zewnetrzna gora/dot
5:t3cze komunikacyjne
6: wyjscie PID
7: wejscie impulsowe
07-09 0 0-1 Tryb zatrzymywania:
0: zwalnianie wg rampy
1: wybieg silnika
02-01 A A Zabezpieczenie przecigzeniowe
13-08 00000 Powrdt do nastaw
fabrycznych
1250:
(50HZ,230V/400V)
1360:
(60HZz,230V/400V)
M2: Reset PLC

Uwaga: Pelna lista parametréw znajduje sie w instrukcj

i obstugi.




Tryby sterowania, autotuning

E510 posiada dwa tryby sterowania. Przy pomocy parametru 00-00 mozna wybrac tryb odpowiedni
do danej aplikacji. Domys$inym trybem sterowania jest V/f. Tryb V/f moze by¢ stosowany w
wiekszosci zastosowan, szczegdlnie w jednoczesnym sterowaniu wielu silnikéw, w aplikacjach
gdzie automatyczne strojenie nie powiedzie sie lub gdy moze by¢ zastosowany predefiniowany
przebieg V/f. Przy pomocy parametru 01-00 mozna wybracé jeden z szeregu predefiniowanych
przebiegdéw V/f. Odpowiedni przebieg V/f wybiera sie na podstawie typu obcigzenia danej aplikacji i
czestotliwosci bazowej silnika 50 lub 60 Hz. Opis dostepnych przebiegéw V/f znajduje sie w
instrukcji obstugi.

Tryb wektorowy SLV stuzy do uzyskania optymalnego dziatania silnika.

Parametry trybu V/f

01-00 0/9 0-18 0= typowe zastosowania, 50 Hz.

9= typowe zastosowania, 60 Hz.
Petna lista predefiniowanych
przebiegdw

V/f znajduje sie z instrukcji obstugi.
18= przebieg V/f ustawiany
parametrami

01-01 do 01-09.

Tryb wektorowy SLV - parametry w Grupie 2.

1) Przepisz dane silnika z jego tabliczki znamionowej do parametrdw z ponizszej tabeli.
2) Upewnij sie, ze silnik jest prawidtowo podiaczony,
3) Zatacz funkcje autotuningu: parametr 02-14=1 ( autotuning zataczony).

Autotuning przeprowadzany jest w trybie statycznym. Silnik nie bedzie sie obracat. Jesli autotuning
zostanie pomyslnie zakonczony (brak bteddéw) to zmierzone dane silnika zostang automatycznie
zapisane w parametrach 02-15i 02-16.

No. Opis Zakres Nastawy Jednostka
fabryczne
02-00 Jatowy prad ---- - A
silnika
02-01 Znamionowy ---- - A
prad
silnika (OL1)




02-02 Znamionowa ---- 0.0 %
kompensacja
poslizgu silnika
02-03 Znamionowa ---- - Rpm
predkosc
obrotowa silnika
02-04 Napiecie 200V: 220.0/440.0 vV
Znamionowe 170.0~264.0
silnika 400V
323.0~528.0
02-05 Znamionowa ---- - kW
moc silnika
02-06 Znamionowa 0~650.0 50.0/60.0 Hz
czestotliwosc
zasilania silnika
02-07 Liczba pdl silnika |2 ~16 4 -
02-14 Auto Tune O: wytaczone 0
1. zataczone
uruchomienie
autotuningu
02-15 Mnoznik -
rezystancji
statora
02-16 Mnoznik ----

rezystancji rotora




Podstawowy schemat potaczen - zasilanie jednofazowe

Rezystor hamujacy
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*1: zworka JP1:NPN/PNP, zworka JP2:Al1 0~10V/0~20mA, zworka JP3:Al2 0~10V/0~20mA



Podstawowy schemat potaczen - zasilanie tréjfazowe
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Przewody ekranowane 1 P Pary przewodow ekranowanych

*1: zworka JP1:NPN/PNP, zworka JP2:Al1 0~10V/0~20mA, zworka JP3:Al2 0~10V/0~20mA



