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SIBONI S.r.I., produkuje precyzyjne reduktory z przektadniami pla-
netarnymi, silniki serwo z magnesami statymi oraz DC.
Przektadnie zostaty opracowane z myslg o elastycznosci, poniewaz
moga by¢ stosowane w réznych zastosowaniach.

Sa produkowane i montowane przy uzyciu proceséw najwyzszej

jakosci, co sprawia, ze produkty majg nastepujgce cechy:

- Niski luz

- Niski poziom hatasu

- Dlugi okres uzytkowania
- Wysoka wydajnos¢

- Mate wymiary

Reduktory SIBONI sg dostepne w 6 wymiarach, jako jedno- i wie-
lostopniowe.

Cechy gtéwnych komponentéw sg wymienione ponizej:

Koto koronowe: Produkowane z najlepszych materiatow, takich
jak stal hartowana stopowo

Kota zebate: Zbudowane z tozysk tocznych, szlifowanych zgbow
i ze stopu hartowanej stali o najlepszej jakosci, co zapewnia ich
dtuga zywotnos¢, wysoka wydajnosc¢ i wysoki moment obrotowy.
Wat: Wyprodukowany z najlepszej jakosci hartowanej stali i z
wysokg precyzjg zapewniajgcg idealne dopasowanie, dzieki cze-
mu sprawdzi sie nawet w najtrudniejszych zastosowaniach.
tozyska: Wysokiej jakosci, zapewniajgce dtugi okres uzytkowania
nawet przy duzym obcigzeniu.

Kotnierz: Kotnierze wyjsciowe sg produkowane z formowanej
stali galwanizowanej. Dostepny jest szeroki wybor kotnierzy, co
umozliwia tgczenie ze wszystkimi konstrukcjami silnikow.

Smar: Reduktory SIBONI sg smarowane na caty okres uzytkowania

w zakresie temperatur od - 30° do + 90°C.
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SIBONI S.r.l., produce precision planetary gear reducers, permanent
magnet and rare earth D.C. servomotors.

The gearboxes have been developed to be flexible, in that they
can be used in different applications.

They are manufactured and assembled using the highest quality
processes which ensure the products have the following characte-
ristics:

- Low backlash

- Low noise

- Longevity

- High efficiency

- Small dimensions

The SIBONI reducers are available in 6 dimensions, mono and
multistage.

The attributes of the main components are listed below:

Crown wheel : Manufactured with the best quality materials such
as alloy hardened steel

Gear: Assembled with roller bearings, honed toothing and the
best quality alloy hardened steel for long life, high efficiency and
high torque transmission.

Shaft: Manufactured with the best hardened steel and high di-
mensional precision for tough applications and best fits.

Bearings : High quality for longevity at high load.

Flange: The out flanges are manufactured with moulded galva-
nised steel. There is a wide choice of in-line flanges available for
coupling to all motor designs.

Lubricant: SIBONI reducers are life lubricated for the temperature
range - 30° to + 90° C.




Laczenie z silnikiem elektrycznym/sitownikiem

Coupling with electric motor/actuator

L

SIBONI S.r.| . przyktada szczegdlng uwage do potgcznia- re-
duktora z silnikiem.

Reduktory sg wyposazone w kotnierze B14 i B5, ktore sg
dostepne w réznych rozmiarach, dzieki czemu przektadnie sg
kompatybilne zwigkszoscig konstrukgji silnikow. Z wyjatkiem
serii RE34, na wale silnika wej$sciowego zamontowana jest
epicykliczne tuleja przektadniowa, ktérg mozna blokowaé na
rézne sposoby (pokazane ponizej):

» Zacisk srubowy jest to promieniowo wyciety pierscien z
dokreceniem srubowym, odpowiedni do watéw z kluczem.

» Tuleja zaciskowa skurczowa ten system ma dwa stozkowe
pierscienie z zamknieciem czotowym skfadajgcym sie z 5 lub 6
$rub, uzywany w watach bez klucza.

Warto$¢ momentu obrotowego dla zacisku srubowego i tulei
zaciskowej pokazano w ponizszej tabeli.
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SIBONI S.r.l. pay particular attention to motor- reducer fittings.
The reducers are fitted with flanges B14 and B5 which are avai-
lable in different sizes, making the gearboxes compatible with
the majority of motor designs. Except for the RE34 series, an
epicyclical gear bush is fitted on the input motor shaft and can
be locked in different ways (below):

e Clamp disk this is a ring cut in a radial direction with a
screw closure used for shafts with keys.

e Shrink disk this system has two conical rings with a
frontal screw closure consisting of 5 or 6 screws used

for shafts without keys.

The torque value for the clamp disk or shrink disk screws is

shown in the table below.

Typ zamknigcia Zacisk Srubowy Tuleja zaciskowa z 5 Srubami | Tuleja zaciskowa z 6 Srubami
Locked type Clamp disk Shrink disk 5 screws Shrink disk 6 screws
Moment obrotowy (Nm) P 5 6
Lock torque (Nm)

Wersja z zaciskiem
Clamp disk version

Wszystkie przektadnie mogg by¢ montowane w pozyc;ji
poziomej lub pionowe;.

Wersja z tulejg zaciskowg
Shrink disk version

All the gearboxes can be assembled in either a vertical

or horizontal position



Przed zamontowaniem reduktora upewnij sie, czy tolerancje
kotnierza silnika mieszczg sie w podanych ponizej przedziatach.

Before mounting the reducer, make sure the flange motor
tolerances are within the limits given below.

[©]20.02]A]

Przed podtgczeniem reduktora do silnika upewnij sig, ze doktadnie
przestrzegasz podanej procedury.

Ensure the
prior to coupl

pewnic, ze

o)
e Tryb pracy ciaglty
« Tryb pracy przer

Tryb pracy ci
— Okres$l wspotczynni

=L
n2

@®

gdzie:
nl = Predkos¢ wejsciowa
n2 = Predkos¢ wyjsciowa

- Okresl momentobrotowy M2
Znajac wartos¢ M1 mozna obliczy¢ M2 w nastepujacy sposaéb.

M2=MIxixu, 2

gdzie:

i = Wspotczynnik

MI= Max. wejsciowy moment obrotowy

1. = Wydajnos$¢ (Dane techniczne ze str. 10)
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The reducer is selectec
greater than the max
Identify the duty cycle:

ontinuous duty
rmittent duty

nuous duty
— Determine the ratio

nl
n2

where:
nl = Input speed
n2 = Output speed

- Determine M2 output torque
Knowing the value of M1 allows M2 to be calculated
as follows

M2=MIxixy, (0]

where:
i = Ratio
MI= Max input torque
11, = Efficency (Technical data from pag. 10)



Wybierz rodzaj reduktora, gdzie:

Mn2 2 M2
gdzie:
Mn2 = Ciggty moment obrotowy przekfadni

©))

Mn2 wielko$¢ liczona jest dla pracy o wartosci 10.000 godzin.
Jesli czas jest inny nalezy je pomnozy¢ przez wspotczynnik fd jak
pokazano w Tab. 3.1.

Select the reducer type where:

Mn22 M2

where:
Mn2 = Gearbox continuous torque

©)]

Mn2 values are measured in 10,000 hours lifetime. For diffe-
rent times it must be multiplied by the fd coefficient as
shown in Tab. 3.1

Trwanie H 5.000

10.000

15.000 20.000

Czynnik fd 1.2

0.9 0.8

Tab. 3.1

Weryfikacja mocy cieplnej
Oblicz moc wejsciowg PI

pp M xnl
= 9550

M1 = Moment wejsciowy Nm

nl = Predkos$¢ wejsciowa obr/min

Sprawdz czy wybrany reduktor ma odpowiednig moc cieplng

Pt > P1.

Jesli Pt P1 nie jest odpowiednie, wymagany jest system
chtodzenia lub wiekszy reduktor.

Wartosci Pt podano w danych technicznych na str. 10 i dalszych.

Tryb pracy przerywany

Okresl ilos¢ cykli na godzine Zn

3600
t1

gdzie t 1 = Czas cyklu w sekundach

Wybierz fs z Tab. 3.2

Zn=

Thermal power verification
Calculate input power PI

_MIxnl

il 9550 @

M1 = Input torque Nm
nl = Input speed rpm

Ensure that the reducer thermal power Pt> P1.

If Pt< P1, a cooling system or a greater reducer type is re-
quired.

For Pt values see the technical data from pag. 10 onwards.

Intermittent duty

Determine the number of cycles per hour Zn

3600
t1

t 1 = Cycle time in seconds
Select fs from Tab. 3.2

Zn=

®)

N. Zaczyna sie teraz Zn

Wspotczynnik serwisowy fs

0 : 1000

1000 : 2000

2000 : 3000

Tab.3.2

Okresl wspoétczynnik za pomoca wzoru (1)
gdzie:

nl = Predkos$¢ wejsciowa
n2 = Predkos¢ wyj$ciowa

Okresl wymagany moment wejsciowy M2

Determine the ratio using formula (1)
where:

nl = Input speed
n2 = Output speed

Determine M2 output torque required



Znajgc warto$¢ momentu rozruchowego silnika M1 mozna
obliczy¢ M2, korzystajgc ze wzoru (2)

gdzie:

i = Wspdtczynnik

M1 = Coppia di spunto motore elettrico
’Id = moment rozruchowy silnika
Wydajnos¢ (na str. 10 i dalszych)

Wybierz rodzaj reduktora, gdzie:

Ma2=M2 - fs 6)

gdzie:

Ma2 = moment rozruchowy ;
fs = wspétczynnik bezpieczenstwa (tab. 3.2)

Wartosci Ma2 sg mierzone dla okresu uzytkowania 10000
h godzin. Dla réznych czaséw nalezy go pomnozy¢ przez
wspotczynnik fd, jak pokazano w Tab. 3.1

Knowing the value of the motor starting torque M1 allows
M2 to be calculated using formula (2)

where:

i = Ratio

M1 = motor starting torque

’ld = Efficiency (From pag. 10 onwards)

Select the reducer type wt

Ma2 = M2

where:
Ma?2 = starting torque
fs = safety factor
Ma2 values are
different tin
shown in Tab

Na wykresach na nastepr
pokazano max. obcigzenie
réznym wartosciom odlegtosci ofnier:
odlegtosci X, znajdz Frl na wykresie bfanego reduktora. Ta
warto$¢ obowigzuje przy predkosci obrotowej n=100 obr./min i
zywotnosci tozysk Lh =1000 godzin.

Prawidtowa zywotno$¢ tozysk przy predkosci wejsciowej n2 i
rzeczywistym obcigzeniupromieniowym Fr, mozna wyliczy¢ z

a. Po okresleniu

nastepujacego wzoru.

&
100.000 Frl
Lh=——— 1
I n2 x[Fr] @
gdzie:
n2 = predkos¢ wejsciowa

Frl = obcigzenie promieniowe z wykresu
Fr = rzeczywiste obcigzenie promieniowe

UWAGA: Obcigzenie promieniowe oznacza ciggta site
jednokierunkowg przy braku oddziatywan.

iazenia promieniowego

In the graphs on the fo
max radial load in N
After determining X
reducer type you de
tput speed and a beai
The correct bearings lifetir
load Fr, can be calculated

3
Ik 100.000 Frl a
= 5
n2 Fr

where:

n2 = output speed

Frl = tabulated radial load
Fr = applied radial load

)00 t)rs.
e at r and for rated radial
using the following formula.

N.B. Radial load is a one directional continuous force wi-
thout shock.




Kalkulacja przy obcigzeniu promieniowym Fr

Calculation of the coupled radial load Fr

Jesli na watku reduktora znajduje sie koto pasowe lub koto koro-
nowe skorzystaj ze wzoru (2) aby okresli¢ Fr

M2 x 2 x 1000

Fr= = @)

Jesli wystepuja zaréwno obcigzenia osiowe, jak i promieniowe,
skontaktuj sie z naszym dziatem technicznym.

Przyktad

If there is a pulley or crown wheel on the reducer’s shaft
use formula (2) to determine Fr

M2 x 2 x 1000
=

= @

If there are both axial and radial loads contact our technical
department.

Example

L

W tym przyktadzie uzyto RE80, 2 stopnie,wspotczynnik redukcji
I= 36, sprzezony z

silnikiem o nl = 3000 obr/min. Na watku zebatym zamontowane
jest koto pasowe przektadni o $rednicy podziatowej D = 38,8
mm. Wymagany znamionowy moment obrotowy wynosi M2 =
29,1 Nm. Punkt przytozenia obcigzenia wynosi X =32 mm od
kotnierza przektadni.

Srednie obcigzenie promieniowe dziatajgce na wat przektadni
obliczamy:
M2 x 2 x 1000

o e SIS
Fr D
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In this example on RE80 2 stages I = 36 ratio is coupled to
a motor with NI = 3000 Rom. On the gear shaft a gear
belt pulley is mounted with pitch diameter D = 38,8 mm.
The rated torque required is M2 = 29,1 Nm. The point of
application of the load is 32 mm from the gear flange.

Fr=1500 N
n2 = 83 giri/min
X =32mm

The radial load on the gear shaft is

Fr= M2xi)x1000 — 1500 N



Z wykresu ponizej F'rl = 2200 N. Oblicz zywotno$é
tozysk, korzystajgc ze wzoru (1).

From the graph below Frl = 2200 N. Calculate the bearings
lifetime using formula (1).

4.500
4.000
z
P 3.500
3s
35 3.000
E ©
SRS
o =2
NS B
L x
@
(8]
£9)
o)
1.000
500
5 10 5 20 25 30

Odlegtos¢ obcigzenia (mm)
Load distance (mm)

7
L 100000 (2200]
=83 *|7500 8

ith these values, the b

Luz katowy, wyrazony w minutach kqtéwych, jest mierzony

w warunkach statycznych, przy zastosowaniu momentu obroto-
wego réwnego 2% nominalnego momentu obrotowego.

W zastosowaniach dynamicznych wazne jest, aby nie myli¢
katowego luzu ze sztywnoscig skretna, kiora jest zdolnoscig
przektadni do wyginania sie pod obcigzeniem.

J | “minutes, is measu-
red under static conditions app ing a torque which is the
equivalent of 2% of the rated torque.

In dynamic applications, it is important not to confuse the
angular backlash with the torsional stiffness, which is the
tendency of the gearbox to flex under load.




RE 34

tozyska kulkowe z obcigzeniem osiowym (3)

Obciagzenie osiowe fozyska- kulkowe skosne (4)
Output axial load angular-contact ball bearings version

Moment bezwtadnosci w odniesieniu do watu
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i Mn2 | Ma2 | Me2 nd Fa1 Fa2 ni nm1 0
Nm Nm Nm % N N rpm rpm Nm/deg | Kg cm? | Arcmin dB Kg
4 0,8 1,2 2,5 4000 5000 0,00312
1 6,25 0,7 1 1.8 95 70 4000 5000 10 0,00118 | <20 0,2
8 0,7 1 1,8 4000 5000 0,00075
16 1 1,5 2,8 4000 5000 0,0028
25 1,5 21 3 4000 5000 0,00115
2 91 70 12 <20 0,25
39,06 1.8 2,5 2,8 4000 5000 0,0011 20
<
50 2,5 3 3,6 4000 5000 0,0011
64 6 6,5 7.1 4000 5000 0,0011
100 6,2 6,5 7 4000 5000 0,0011
3 244,14 6,5 8 9 87 70 4000 5000 13 0,0011 <20 0,3
312,5 6,8 8 9 4000 5000 0,001
400 8 8,3 9,8 4000 5000 0,001

Przetozenie
RATIOS

1 STOPIEN 2 STOPNIE 3 STOPNIE
1STAGE 2 STAGES 3 STAGES
4-6,25-8 16 - 25 - 39,06 - 50 64 - 100 - 156,25 - 200 - 244,1

256 - 312,5-400 - 512

(1)

Obliczenia momentu obrotowego oparte sg na zywotnosci kédt zebatych 10,000 £ przy predkosci wejsciowej 3000 obr/min, fs =

1 i trybie pracy S1.
The calculation of the torque is based on a gear’s lifetime of 10,000 h with 3000 rpm input speed, fs = 1
and S1 duty.

(1)

)

@)

®)
3

(4)
“)

Przerywany moment obrotowy przy trybie pracy S5.
Intermittent torque with S5 duty.

Obcigzenie osiowe jest oparte na n2 (predko$¢ wejsciowa nl /i) izywotnosci Lh = 10000 h.
Axial load is based on n2 (input speed nl /i) with life Lh = 10,000 h.

Ta opcja nie jest dostepna dla tej przekfadni.

This option is not available for this gearbox.




Srednica watu wej$ciowego D 1
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WYMIARY WALU WEJSCIOWEGO - INPUT SHAFT DIMENSIONS

View A

Dtugos¢ watu wejsciowego L 2

WYMIARY PRZEKLADNI - GEAR DIMENSIONS

L1
Tﬁ'l)a:;:nr;r:a K?fa’,.';f'c'li':a L3 [k D2 D2 ) [ DR 1-STOPIEN 2.STOPNIE 3-STOPNIE
max 1 stage 2 stages 3 stages
; - ; - - ; ; - 5x20 31 41 51
NEMA 17 F 49 2,5 40 22 44 3,5 - 6,35x 18 36,4 46,4 56,4
NEMA 23 F 02 3 60 38,1 66,67 5,5 - 6,35 x 20 39,5 49,5 59,5

* Dostepne tylko dla i Przetozen 4, 16, 64.

N.B.

Przektadnia RE34 zostata zaprojektowana do wspétpracy z

silnikiem pradu statego SIBONI DC Seria 17.
Do aplikacji, w ktérych przewidziany jest inny silnik prosimy o
kontakt z naszym dziatem technicznym.

* Only available for ratio 4, 16, 64.

N.B.

The RE34 gearbox has been developed to be coupled
with the SIBONI dc motor series 17.
For applications which require coupling with a different
motor, please contact our technical department.




Max. obcigzenie promieniowe watu wyjsciowego
Lh =1000h and n2 = 100rpm (lozyska kulkowe)

Max output shaft radial load
Lh = 1000h and n2 = 100 rpm (Ball bearings)

700
= N
3 600
g
3= 500
8 5
§3 400
o -
o 2
= 300
N <
o3
8 200
o)
100
0
0 5

Odlegtos¢ obcigzenia(mm)
Load distance (mm)

L

Znajac wartos¢ Fr, watu wejsciowego, mozna obliczy¢
zywotno$¢ tozysk, korzystajgc ze wzoru (1)

3
100.000 Frl
Lh= — x[Frj (D)

gdzie:

Lh = Zywotno$¢ fozysk w godz

n 2 = Predkos¢ wyjsciowa. Output speed.

Frl = Obcigzenie promieniowe (Patrz wykres powyzej).

Fr = Rzeczywiste obcigzenie promieniowe na wale wejsciowym.

Aby znalez¢ max. obcigzenie promieniowe na wale wyjsciowym
Fran przypisz warto$¢ do Lh i skorzystaj ze wzoru (2)

Frl1
Fron= 4

3 [Lh x n2 (2)
100.000

| Lz
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If you know the Fr value on the output shaft, you can calcu-
late the bearings’ lifetime using (1)

3
e 100.000 Frl1 )
T n2 o Fr

Where:

Lh = Lifetime of the bearings in hours.

n 2 = Output speed.

Frl = Radial load (Refer to the graph above).
Fr = Real radial load on the output shaft.

To find the maximum radial load on the output shaft Frum
assign a value to Lhand use (2)

Frl

5, |Lhx n2 @
100.000

Fron=

:

Moc cieplng (S1) - Input thermal power (S1)

Przetozenie Moc cieplng (Kw) Przetozenie Moc cieplng (Kw)

Ratio Thermal power Ratio Thermal power
4 0,21 100 0,027
6,25 0,20 156,25 0,018
8 0,20 200 0,014
16 0,083 2441 0,012
25 0,080 256 0,012
39,06 0,05 312,5 0,009
50 0,045 400 0,005
64 0,039 512 0,004




RE 55
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i Ma2 nd Fa1 Fa2 ni nm1 0
Nm Nm Nm % N N rpm rpm Nm/deg | Kg cm? | Arcmin dB Kg
= _____________—————————————=
3 18 35 50 3000 4000 0,098
4 35 55 70 3000 5000 0,057
1 96 130 22 0,6
5 25 30 40 3000 5000 0,029
6 30 35 42 3000 5000 0,020
9 18 35 50 3000 4000 0,086
12 20 35 62 3000 5000 0,055
16 35 55 70 3000 5000 0,053
2 20 35 55 70 94 130 3000 5000 23 0,027 0,75
24 35 55 70 3000 5000 0,020 <5
<10 <70
30 25 30 45 3000 5000 0,019 <15
36 30 38 50 3000 5000 0,018
48 25 50 70 3000 5000 0,052
64 45 60 70 3000 5000 0,052
80 45 60 70 3000 5000 0,027
3 120 50 60 70 90 130 3000 5000 26 0,019 0,9
150 30 45 60 3000 5000 0,019
180 33 45 60 3000 5000 0,018
216 36 50 60 3000 5000 0,018
ATIO
1 STOPIEN 2 STOPNIE 3 STOPNIE
1STAGE 2 STAGES 3STAGES
48 -60-64-72-80-96-100-120- 144 -
3-4-5-6-8* 9-12-15-16-20-24-25-30-36 150 - 180 - 216

(*) W sprawie tego Przetozenia, skontaktuj sie z naszym dziatem technicznym.
(*)  For this ratio contact our technical department

Obliczenia momentu obrotowego oparte sg na zywotnosci kot zebatych 10,000 & przy predkosci wejsciowej 3000 obr/min, fs = 1 itrybie
pracy S1.
(1)  The calculation of the torque is based on a gear’s lifetime of 10,000 h with 3000 rpm input speed, fs = 1 and S1 duty.

(2) Przerywany moment obrotowy przy trybie pracy
(2)  Intermittent torque with S5 duty.

(3)  Obcigzenie osiowe jest oparte na n2 (predko$¢ wejsciowa nl /i ) i zywotnosci Lk = 10000 h.
(3)  Axial load is based on n2 (input speed nl /i ) with life Lh = 10,000 h.

(4) Taopcja nie jest dostepna dla tej przektadni.
(4)  This option is not available for this gearbox.
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Srednica watu wej$ciowego D 1 6 6,35 7 8 9 11 14
Diugosé watu wejsciowego L 2 25 25 25 25 25 25 30

WYMIARY PRZEKLADNI - GEAR DIMENSIONS

: : U
Tﬁ‘l)a:;nr;:?a K?I:nkg?'c‘::lza L3 E D2 D3 2 D3 p1x 12 1-STOPIEN 2-STOPNIE | 3-STOPNIE
1 stage 2 stages 3 stages
STANDARD FO1 3 - | 2526 | 39 4,5 55 * 52 67 82
30- 46 F15 3 - 30 | 46 45 55 9x25 71 86 101
40- 63 F16 3 55 | 40 63 4,5 - 11X25 73 88 103
50-60T F36 3 - 50 |60/64 | Ma/sa5 | 75 * 57 72 88
56 B14 FO6 3 60 50 65 5,5 = 11X25 71 86 101
50-70 F17 3 60 50 70 | M5/5,5 - 14X30 76 91 106
63B14 FO7 3 70 60 75 5,5 . 11X25 71 86 101
NEMA 23 FO2 3 60 | 381 | 6667 | 55 - 11X25 71 86 101
NEMA 34 FO4 3 90 73 | 98,4 5,5 . 11X30 71 92 107

* Ta przekfadnia jest wersjg kompaktowa, kotem zebatym wyko-

nanym z jednego elementu. Silnik mozna podigczy¢ za pomocg

sworznia i kleju. Wat ma nastepujgce max. rozmiary:

Przetozenie: 3,9 :
Przetozenie: 4,12,16,64

Przetozenie: 5,20,25,60,80,100
Przetozenie: 6,24,30,36,72,96,
120,144,150,180,216

29X

21 mm

2 8 x21 mm
27 x21 mm

* This gearbox s a compact version, with the input pinion
made from one piece. The motor can be coupled using a

pin and glue. The shaft has the following maximum sizes:
29X21 mm

Ratio: 3,9 :

Ratio: 4,12,16,64

Ratio: 5,20,25,60,80, 100

Ratio: 6,24,30,36,72,96,
120,144,150,180,216

26,35 X 21 mm

28x21 mm
o7/7x21 mm

26,35X21 mm



Max. obcigzenie promieniowe watu wyjsciowego
Lh =1000h and n2 = 100rpm (lozyska kulkowe)

Max output shaft radial load
Lh=1000h and n2=100rpm (Ball bearings)

2.500
= 2.000
=
g
=
'E = o
0 0 1.500 S~
S0
==
o B
e ‘% \
.;ﬂ)‘ @
2 1.000
15
(e}
500

10 15 20
Odlegtos¢ obcigzenia (mm)
Load distance (mm)

If you know the Fr valu
calculate the bearings’ i

s
@ 100.000 Frl
E x| —

n2 Fr i

ifetime of the beal
utput speed.
‘Radial load (Refer
Fr = Real radial load on

100.000
n2

gdzie:

Lh = Zywotnos¢ fozysk w

n2 = Predkos¢ wyjsciowa.

Frl = Obciazenie promieniow

Fr = Rzeczywiste obcigzenie

Lh=

To find the maximum r
assign a value to Lh a

Aby znalez¢ max. obcigzenie prc;h’l ve na wale wyjsciowym
Fran przypisz warto$¢ do Lh i skorzystaj ze wzoru (2)

Frl1 Frl1
Fram=3W ) Fr“”=3W
100.000 100.000

Moc cieplna (SI) - Input thermal power (S1)

2

Przetozenie Moc cieping (Kw) Przetozenie Moc cieplng (Kw)
Ratio Thermal power Ratio Thermal power
0,70 30 0,20
4 0,68 36 0,16
5 0,65 48 0,12
6 0,65 64 0,12
9 0,26 80 0,10
12 0,26 120 0,07
16 0,25 150 0,055
20 0,25 180 0,045
24 0,25 216 0,04




RE 63

tozyska kulkowe z obcigzeniem osiowym (3)
Obciazenie osiowe tozyska- kulkowe skosne (4)
Output axial load angular-contact ball bearings version

Moment bezwtadnosci w odniesieniu do watu

< 3 &
3 5 3 5
3 B ° =
g = @ © £
.-n? g g :; 3 £
c < Q E
z : e = - : B :
2 5 S z ic |4 = IS
o S > = : IREN == : 2
s: B . BEE i I 3 i Y s BEd :: B
AT S = 23 Zs s S . 2 g3 29 8= :5 I <3
5 2 8 g 28 2 g8 £8 g 28 s g ¢ 2 EE Es e
S S S Es £§ ED T2 3 Es S 3s 28 8 Sy s E
8 I St EEEEN 5 WY g st EEFIN ¢ 3l = BEN &5
33 ol N & =3 =& R 3 N & == @S EEl O S c2 S=
i Fa2 nil nm1 0
N rpm rpm Nm/deg | Kg cm? | Arcmin dB Kg
3 18 35 50 3000 4000 0,083
4 35 55 70 3000 5000 0,058
1 97 170 30 1,3
5 25 30 40 3000 5000 0,032
6 30 35 42 3000 5000 0,023
9 18 35 50 3000 4000 0,082
12 20 35 62 3000 5000 0,054
16 35 55 70 3000 5000 0,053
2 20 35 55 70 94 170 3000 5000 32 0,027 1,6
24 35 55 70 3000 5000 0,020 <5
<10 <70
30 25 30 45 3000 5000 0,019 <15
36 30 38 50 3000 5000 0,019
48 25 50 70 3000 5000 0,052
64 45 60 70 3000 5000 0,052
80 45 60 70 3000 5000 0,027
3 120 50 60 70 91 170 3000 5000 35 0,019 1.9
150 30 45 60 3000 5000 0,019
180 33 45 60 3000 5000 0,018
216 36 50 60 3000 5000 0,018

1 STOPIEN
1STAGE

2 STOPNIE
2 STAGES

3 STOPNIE
3 STAGES

Przetozenie
RATIOS

3-3,5-4-5-6-8

9-10,5-12-14-15-16
20-24-25-30-36

42-48-56-60-64-72-80
96-100-120 - 144 - 150 - 180 - 216

(1

Obliczenia momentu obrotowego oparte sg na zywotnosci két zebatych 10,000 £ przy predkosci wejsciowej 3000 obr/min, fs =

1 i trybie pracy S1.
The calculation of the torque is based on a gear’s lifetime of 10,000 h with 3000 rpm input speed, fs =1

(1)

)

@)

®)
3)

(4)
)

and S1 duty.

Przerywany moment obrotowy przy trybie pracy S5.

Intermittent torque with S5 duty.

Obcigzenie osiowe jest oparte na n2 (predkosc¢ wejsciowa nl /i) izywotnosci Lh = 10000 h.
Axial load is based on n2 (input speed nl /i) with life Lh = 10,000 h.

Ta opcja nie jest dostepna dla tej przektadni.

This option is not available for this gearbox.




DS —

View B

View B

N.4 fori #D4

— 36 L1
Amm) —® L2 qmB View A
-3 —-{~—L3
5 —{ -20+ 5
¥ 1 M
a0 ©
2 ] Al
2 l_Jt rj l N l\ [
S 3 -|_F BLs T =] 1} +
L — = A\
U A
M5
—>52
|-— 36 L1
Amm) fl—3 eyl ¢=mB View A
5 —| [-20- ] |—5
< T E—
a_0 ©
"f_ = n -
g g i Al
(g § _‘_": "|__§ T a
{ |
| a
gyt

*threaded hole option available on request

Srednica watu wej$ciowego D 1

WYMIARY WALU WEJSCIOWEGO - INPUT SHAFT DIMENSIONS

Diugos¢ watu wejsciowego L 2

WYMIARY PRZEKLADNI - GEAR DIMENSIONS

L1
TyF‘l’a:;e";;::reza K?Enﬁ??ﬁeza L3 [ D2 D2 X DS D;‘:):.z 1-STOPIEN 2-STOPNIE 3.STOPNIE
1 stage 2 stages 3 stages
26 - 39 FOI 3 - 26 39 4,5 63 11 x 23 79 94 109
30-46 Fl5 3 - 30 46 4,5 63 12 X 30 82,5 97,5 112,5
MEC56 - B 14 FO6 3 - 50 65 5,5 80 11 X23 79 94 109
MEC63 -B 14 FO7 3 70 60 75 5,5 - 11X23 79 94 109
40 -63 Fl6 3 55 40 63 5,5 - 11X 23 81 96 11
50 - 60 F36 3 55 50 60 M4 - 11X23 79 94 109
NEMA 23 FO2 3 60 38,1 66,6 5 - 11X 23 80 95 110
50-70 Fl7 4 65 50 70 5,5 - 14X 30 82,5 97,5 112,5
60 - 90 FI18 4 75 60 90 M5 - 14 X 30 82,5 97,5 112,5
70-90 F19 4 75 70 90 M5 - 14X 30 82,5 97,5 112,5
NEMA 34 FO4 3 85 73 98,4 5,5 - 14 X 32 83,9 98,9 113,9




Max. obciazenie promieniowe watu wyjsciowego
Lh =1000h and n2 = 100rpm (lozyska kulkowe)

Max output shaft radial load
Lh=1000h and n2=100rpm (Ball bearings)

2.500
4 2.000 \
g
o=
ENS 1.500
Q- g
5§38
o —
e 1.000
=
o) ©
N X
ko
= 500
o

0

0 5 10

20 25 30

Odlegtos¢ obcigzenia(mm) - Load distance (mm)

Znajgc warto$¢ Fr, watu wejsciowego, mozna obliczyé
zywotno$¢ tozysk, korzystajgc ze wzoru (1)

3
Lk 100.000 Frl )
=——x
n2 Fr

gdzie:
Lh = Zywotno$¢ tozysk w godz.

n2 = Predkos$¢ wyjsciowa.

Frl = Obcigzenie promieniowe (Patrz wykres powyzej).

Fr = Rzeczywiste obcigzenie promieniowe na wale wejsciowym.
Aby znalez¢é max. obcigzenie promieniowe na wale wyjsciowym
Fran przypisz warto$¢ do Lh i skorzystaj ze wzoru (2)

Frl

Fran ol W (2)
100.000

If you know the Fr value on the output shaft, you can
calculate the bearings’ lifetime using (1)

3
Lk 100.000 Frl )
= — X | —
n2 Fr

Lh = Lifetime of the bearings in hours.

n2 = Output speed.

Frl = Radial load (Refer to the graph above).
Fr=Real r adial load on the output shaft.

To find the maximum radial load on the output shaft Fram
assign a value to Lh and use (2)

Frl

Fran = Lh—an 2)
100.000

Moc cieplng (S1) - Input thermal power (S1)

Przetozenie Moc cieplng (Kw) Przelozenie Moc ciepling (Kw)
Ratio Thermal power Ratio Thermal power
3 0,95 30 0,25
4 0,82 36 0,23
5 0,8 48 0,20
6 0,76 64 0,15
9 0,35 80 0,12
12 0,35 120 0,08
16 0,35 150 0,07
20 0,35 180 0,055
24 0,32 216 0,05
Bezwladnosé tulei - Coupling bush inertia
Sred. watu. Typ pota i Bezwtad| Sred. watu. Typ potaczenia Bezwiladnosé
Shaft diam. Coupling type Inertia Shaft diam. Coupling type Inertia
(Kg.Cm? (Kg.Cm?)
6,35 SL 0,015 SL 0,0132
7 SL 0,015 " MV 0,057
8 SL 0,0148 cC 0,323
SL 0,0143 12 SL 0,056
9 MV 0,058 12,7 SL 0,054
dc 0,324 MV 0,17
9,52 SL 0,058 b CccC 0,583
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: BE $
= ) E © 5 &
3 8
z ss BEEN g 2
2 €e 22 8 c =
[ &2 &3 @ © 3 B
3 S 35 e ¢ s o 3 z 2
£ > o EEFR ¢ 3 3 %
: 2 NS o 3 X S 4 2 g &
2 - g ¢ EEEN ¢ s : Kl
= = S = °3 - =] 9= s> BN :: 3
c ° co g g = 3 o3 S g - EES NSs 3 @
g5 02 g, 53 $s o 58 °3 S2 EEEE S EEFE 3 [
2o c & o3 2 g R ‘B ) =8 0w T2 @ D o 9= © 5 S _
» E S < €5 = S -2 o © X S = € 3 23] o= =2% @, 5 <3
S N S o35 c c c c > X © 8= o L3 =] 0w S< €3
S = [ =2 o= o9 =S ® = N = = € Qs s c oG S S K]
52 EEE S - Bl c: Y :: BT :: B - BE
35 ad NS =3 =& e 38 33 NS == s IRl & £2
i Ma2 Me2 nd Fal Fa2 n1 nm1 0
Nm Nm Nm % N N rpm rpm Nm/deg | Kg cm? | Arcmin dB Kg
3 40 70 80 3000 4000 0,265
4 60 90 120 3000 5000 0,183
1 97 500 1250 135 2,6
5 60 90 120 3000 5000 0,103
6 48 80 100 3000 5000 0,073
9 40 70 80 3000 4000 0,232
12 40 70 80 3000 5000 0,158
16 60 100 150 3000 5000 0,153
2 20 60 100 150 94 500 1250 3000 5000 148 0,084 3,4
24 60 100 150 3000 5000 0,06 <5
<10 <70
30 60 100 150 3000 5000 0,058 <15
36 60 100 150 3000 5000 0,057
48 80 105 170 3000 5000 0,152
64 100 120 190 3000 5000 0,151
80 100 120 190 3000 5000 0,083
3 120 105 120 190 91 500 1250 3000 5000 160 0,057 4,2
150 105 120 190 3000 5000 0,057
180 105 120 190 3000 5000 0,057
216 105 120 190 3000 5000 0,056
ATIO
1 STOPIEN 2 STOPNIE 3 STOPNIE
1STAGE 2 STAGES 3 STAGES
3.35.4-5-6 9-10,5-12-14-15-16-18 42-48-56-60-64-72-80-84-90
' 20-24-25-30-36 96- 100 - 120 - 144 - 150 - 180 - 216

(1)  Obliczenia momentu obrotowego oparte sg na zywotnosci kot zebatych 10,000 & przy predkosci wejsciowej 3000 obr/min,
fs =1itrybie pracy S1.

(1) The calculation of the torque is based on a gear’s lifetime of 10,000 h with 3000 rpm input speed, fs = 1
and S1 duty.

(2) Przerywany moment obrotowy przy trybie pracy S5.
(2)  Intermittent torque with S5 duty.

(8)  Obcigzenie osiowe jest oparte na n2 (predkos¢ wejsciowa nl /i) i zywotnosci Lk = 10000 h.
(3)  Axial load is based on n2 (input speed nl /i) with life Lh = 10,000 h.
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WYMIARY WALU WEJSCIOWEGO - INPUT SHAFT DIMENSIONS

Srednica watu wej$ciowego D 1 9 9,52 " 12 12,7 14 16 19 19,05
Diugo$é watu wejsciowego L 2 25 32 23 30 32 30 40 40 40
Typ kotnierza Kod kotnierza L3 L4 D2 D3 D4 D5 D1xL2 _ .
Flange Type Flange Code max 1-STOPIEN 2-STOPNIE 3-STOPNIE
1 stage 2 stages 3 stages
MEC56 B14 F06 4 = 50 65 5,5 80 14 X 30 103 126,5 150
MEC63 B14 FO7 4 - 60 75 55 90 14X 30 103 126,5 150
MEC71 B14 FO8 4 80 70 85 6,5 - 14 X 30 103,5 127 150,5
MEC56 B5 F09 4 920 80 100 6,5 - 14X 30 103,5 127 150,5
MEC63 B5 4 110 95 115 8,5 - 14 X 30 103,5 127 150,5
MEC63 B5 H k1o 4 110 95 115 8,5 - 19X 40 113,5 137 160,5
MEC71 B5 4 120 110 130 9 - 14 X 30 103,5 127 150,5
MEC71B5H Fi 4 120 110 130 9 - 19X 40 113,5 137 160,5
50-70 Fl7 4 - 50 70 5,5 80 14X 30 104 127,5 151
70-90 Fi19 4 80 65 90 5,5 - 14 X 30 103,5 127 150,5
78-63,5 F28 5 = 78 63,5 6,5 84 14 X 30 108 131,5 155
NEMA 34 Fo4 4 85 73 98,4 5,5 - 16 X 32 107,5 131 154,5
NEMA 42B FO5 3,5 110 55,5 | 125,7 5,5 - 19X 40 113,5 147 170,5
S4000A F20 6 120 110 145 9 - 19 X 50 124,5 148 171,5

20



Max. obciazenie promieniowe watu wyjsciowego

Lh =1000h and n2 = 100rpm (lozyska kulkowe)

Max output shaft radial load
Lh=1000h and n2=100rpm (Ball bearings)

4.500
4.000 \
= 3.500
g
g
2 & Elao I~
kS :
E o
*
2 2 !
c A
o ©
-N t
@
i 1.500
o)
1.000
500

10 1

100.000
Lh= : (0

gdzie:
Lh = Zywotno$¢ fozysk w godz.
n2 = Predko$¢ wyjsciowa.

Frl = Obcigzenie promieniowe (Patrz wykres powyzej).

Fr = Rzeczywiste obcigzenie promieﬁiowe na wale wejsciowym.

W

Aby znalez¢ max. obcigzenie promieniowe na wale wyjsciowym
Fran przypisz warto$¢ do Lh i skorzystaj ze wzoru (2)

Frl

Fron= s W 2)
100.000

Odlegtos¢ obcigzenia(mm)
Load distance (mm)

25 30

Where: A
Lh = Lifetime of th
n2 = Output speed.
Frl = Radial load (Refer t
Fr = Real radial load on tf

To find the maximum radial load on the output shaft Fram
assign a value to Lh and use (2)

Frl

Fran= 3 |Lh x n2 2
\ 700.000

21



Max. obcigzenie promieniowe watu wyjsciowego
Lh=1000h and n2=100rpm (Lozyska kulkowe skosne)

Max output shaft radial load
Lh=1000h and n2=100rpm (Oblique contact ball bearings)

10.000
= 9.000 ™
: b
2 = 8.000
c <
= E 7.000
s O
o 2 6.000
S ©
ﬁ = 5.000 >~
3] ) e
o
o 4000

0

0 5 10 15 20 25 30 35 40

Odlegtos¢ obcigzenia(mm)
Load distance (mm)

Aby obliczy¢ i zweryfikowac¢ pomiary dla wersji z fozyskami

To calculate and verify the measurements for the oblique
sko$nymi, patrz poprzednie wzory.

contact bearings version, see the previous formulae.

Moc cieplng (S1) - Input thermal power (S1)

Wspétczynnik Moc ciepling (Kw) Przetozenie Moc ciepling (Kw) Przetozenie Moc cieplng (Kw)
Ratio Thermal power Ratio Thermal power Ratio Thermal power
3 3,45 16 1,68 64 0,44
4 3,38 20 0,8 80 0,35
5 3,35 24 0,75 120 0,28
6 3,3 30 0,55 150 0,22
9 1,7 36 0,48 180 0,18
12 1,7 48 0,47 216 0,16
Bezwtadnosé tulei sprzegta - Coupling motor bush inertia
Sred. watu. Typ potaczenia Bezwtadnosé Sred. watu. Typ pota B tadnosé
Shaft diam. Coupling type Inertia Shaft diam. Coupling type Inertia
(Kg.Cm?) (Kg.Cm?)
MV 0,287 SL 0,427
14 19,05
CcC 0,884 MV 1,506
MV 0,442 MV 0,802
16 22
cC 1,549 CcC 2,322
MV 0,427 MV 0,779
19 24
CcC 1,506 CcC 2,299
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s 2 oS £ [ g =S sy NS = £ s g se 8 S 5 Es
2 BEE S - B c: Y :: BT :: B - BE
S8 5 BEEN =5 BN S BEE : BEIE S Bl i:
i Mn2 Ma2 Me2 nd Fal Fa2 nl nm1 (i
Nm Nm Nm % N N rom rpm Nm/deg | Kg cm? | Arcmin dB Kg
3 80 120 200 3000 4000 1,004
4 105 350 450 3000 4000 0,707
1 97 700 1800 185 6
5 120 330 450 3000 | 4000 0,395
6 90 250 350 3000 | 4000 0,282
9 80 200 300 3000 4000 0,855
12 140 200 300 3000 4000 0,624
16 180 350 480 3000 4000 0,605
2 20 180 350 480 94 700 1800 3000 4000 200 0,329 8
24 180 350 480 3000 4000 0,237 -
=<
30 175 350 450 3000 4000 0,228 <10 <70
<15
36 150 250 450 3000 4000 0,225
48 185 400 600 3000 4000 0,600
64 200 450 650 3000 4000 0,599
80 200 450 650 3000 4000 0,325
120 250 450 650 3000 4000 0,226
3 91 700 1800 218 10
150 200 420 550 3000 4000 0,226
180 220 420 550 3000 | 4000 0,223
216 185 250 320 3000 | 4000 0,233
400 180 250 500 3000 3500 0,183
T - F
Przetozenie
RATIOS
1 STOPIEN 2 STOPNIE 3 STOPNIE
1STAGE 2 STAGES 3 STAGES
42-48-56-60-64-72-80-84
3-35-4-5-6-8* i 90- 96 - 100 - 120 - 144 - 150
180 - 216 - 400*

(*) W sprawie tego Przetozenia, skontaktuj sie z naszym dziatem technicznym.
(*)  For this ratio contact our technical department

Obliczenia momentu obrotowego oparte sg na zywotnosci kot zebatych 10,000 & przy predkosci wejsciowej 3000 obr/min, fs = 1 itrybie
pracy S1.
(1) The calculation of the torque is based on a gear’s lifetime of 10,000 h with 3000 rpm input speed, fs = 1 and SI duty.

(2)  Przerywany moment obrotowy przy trybie pracy
(2)  Intermittent torque with S5 duty.

(3)  Obcigzenie osiowe jest oparte na n2 (predko$¢ wejsciowa nl /i ) i zywotnosci Lk = 10000 h.
(3)  Axial load is based on n2 (input speed nl /i) with life Lk = 10,000 h.
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WYMIARY WALU WEJSCIOWEGO - INPUT SHAFT DIMENSIONS

Srednica watu wejsciowego D 1 14 16 19 19,05 22 24

Diugos$é watu wejsciowego L 2 30 40 40 40 50 50

WYMIARY PRZEKLADNI - GEAR DIMENSIONS

L1

Ty;a:,(;e";;:reza K?EJ}‘Z’?LZT L3 B b2 D2 2 D> Pix2 1-STOPIEN 2.STOPNIE | 3-STOPNIE
1 stage 2 stages 3 stages
MEC63 B14 FO7 4 - 60 75 5,5 105 | 14X30 123,5 157 190,5
MEC71 B14 FO8 4 - 70 85 6.5 105 | 14Xx30 123,5 157 190,5
MEC56 B5 4 9 | 8o | 100 6,5 - 14X 30 123,5 157 190,5
MEC56 B5 H Fo9 4 9 | 8o | 100 6,5 - 19 X 40 133,5 167 200,5
MEC63 B5 4 1m0 | 95 | 115 8,5 - 14X 30 123,5 157 190,5
MEC63 B5 H k10 4 110 | 95 | 115 8,5 - 19X 40 133,5 167 200,5
NEMA 428 FO5 35 | 110 | 555 | 1257 | 55 - 19 X 40 133,5 167 200,5
MEC71 B5 4 120 | 110 | 130 8,5 - 24 X 50 143,5 177 210,5
MEC71B5 H i 4 120 | 110 | 130 8,5 - 19X 40 133,5 167 200,5
$4000 F20 6 | 120 | 110 | 145 9 - 24X 50 143,5 177 210,5
MEC90 B5 4 | 140 | 130 | 165 1,5 - 19X 40 133,5 167 200,5
MEC90 B5 H Fi3 4 | 140 | 130 | 165 1,5 - 24X 50 143,5 177 210,5
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Max. obcigzenie promieniowe watu wyjsciowego

Lh =1000h and n2 =100 rpm (fozyska kulkowe)

Max output shaft radial load
Lh = 1000h and n2 = 100 rpm (Ball bearings)

7.000 7
= 6.000 \\ -
° &
3 = 5.000 \\
= &=
g R 4.000
T —~—
S0 —
= ‘g 3.000
L x
[0
9 2.000
o)

1.000

Ty 3
20 2 30 35 40

100000

Lh
n2

(D)

gdzie:
Lh = Zywotno$6 tozysk w go
n2 = Predko$¢ wyjsciowa.
Frl = Obcigzenie promieniowe (Patrz wykres powyzeJ)

Fr = Rzeczywiste obcigzenie promle@g_owe na wale wejsciowym.

Aby znalez¢ max. obcigzenie promieniggye na wale wyjsciowym
Fran przypisz warto$¢ do Lh i skorzystaj ze wzoru (2)

Frl1

Fran= 3 [Lh x n2 (2
100.000

Odlegtosc¢ obcigzenia(mm)
Load distance (mm)

If you know the Fr val
ulate the bearings’

3
Frl |
x Fr |

Lh = Lifetime of the
n 2 = Output speea

Where:

Frl = Radial load i

Fr = Real radjal load «

To find the maximum radial load on the output shaft Fram
assign a value to Lh and use (2)

Fran= 3 [Lh xn2 @
100.000
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Max. obciazenie promieniowe watu wyjsciowego
Lh=1000h and n2=100rpm (Lozyska kulkowe skosne)

Max output shaft radial load
Lh = 1000h and n2 = 100 rpm (Oblique contact ball bearings)

18.000

16.000 \
14.000 \

12.000

10.000

8.000

Radial load (N)

6.000

Obciezenie promieniowe (N)

4.000

2.000

0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55

Odlegtos¢ obcigzenia(mm)
Load distance (mm)

Aby obliczy¢ i zweryfikowac pomiary dla wersji z ozyskami To calculate and verify the measurements for the oblique

sko$nymi, patrz poprzednie wzory. contact bearings version, see the previous formulae.

Moc cieplng (S1) - Input thermal power (S1)

Przetozenie Moc ciepling (Kw) Przetozenie Moc cieplng (Kw) Przetozenie Moc cieplng (Kw)
Ratio Thermal power Ratio Thermal power Ratio Thermal power
3 3,45 16 1,68 64 0,44
4 3,38 20 0,8 80 0,35
5 3,35 24 0,75 120 0,28
6 3,3 30 0,55 150 0,22
9 1,7 36 0,48 180 0,18
12 1,7 48 0,47 216 0,16
Bezwtadnosé tulei sprzegta - Coupling motor bush inertia
Sred. watu. Typ potaczenia Bezwiadnosé Sred. watu. Typ pota i Bezwladnos$é
Shaft diam. Coupling type Inertia Shaft diam. Coupling type Inertia
(Kg.Cm?) (Kg.Cm?)
MV 0,287 SL 0,427
14 19,05
CcC 0,884 MV 1,506
MV 0,442 MV 0,802
16 22
cC 1,549 CcC 2,322
MV 0,427 MV 0,779
19 24
CcC 1,506 CcC 2,299
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i Ma2 nd Fal Fa2 n1 nm1 0
Nm Nm Nm % N N rpm rom Nm/deg | Kg cm? | Arcmin dB Kg
= ——————=
3 200 300 500 3000 4000 3,16
4 300 400 700 3000 4000 2,13
1 97 2300 205 "
5 220 300 500 3000 4000 1,21
6 150 200 280 3000 4000 0,85
9 200 300 500 3000 4000 2,61
12 250 300 500 3000 4000 1,81
16 300 380 700 3000 4000 1,75
2 20 320 380 700 94 2300 3000 4000 220 0,97 15
24 350 380 700 3000 4000 0,67 <5
<10 <70
30 250 350 500 3000 4000 0,64 <15
36 150 200 280 3000 4000 0,63
48 350 400 700 3000 4000 1,73
64 400 400 700 3000 4000 1,73
80 300 400 500 3000 4000 0,96
3 120 180 300 380 91 2300 3000 4000 240 0,64 19
150 180 300 380 3000 4000 0,64
180 200 300 380 3000 4000 0,63
216 200 300 380 3000 4000 0,63
Przetozenie
RATIOS
1 STOPIEN 2 STOPNIE 3 STOPNIE
1STAGE 2STAGES 3 STAGES
42-48-56-60-64-72-80-84
3-35-4-5-6 Do ilgo=TE=Te o= gk 90 - 96 - 100 - 120 - 144 - 150
20-24-25-30-36 180 - 216

(*) W sprawie tego Przetozenia, skontaktuj si¢ z naszym dziatem technicznym.
(*)  For this ratio contact our technical department

Obliczenia momentu obrotowego oparte sg na zywotnosci kot zebatych 10,000 & przy predkosci wejsciowej 3000 obr/min, fs = 1 itrybie
pracy S1.
) The calculation of the torque is based on a gear’s lifetime of 10,000 k with 3000 rpm input speed, fs = 1 and SI duty.

-~
~

(2)  Przerywany moment obrotowy przy trybie pracy
(2)  Intermittent torque with S5 duty.

(8)  Obcigzenie osiowe jest oparte na n2 (predkos¢ wejsciowa rl /i ) i zywotnosci Lk = 10000 h.
(3)  Axial load is based on n2 (input speed nl /i) with life Lh = 10,000 h.
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WYMIARY WALU WEJSCIOWEGO - INPUT SHAFT DIMENSIONS
Srednica watu wej$ciowego D 1 19 19,05 22 24 28 32 35
Dhugosé watu wejsciowego L 2 50 50 50 60 60 60 80

WYMIARY PRZEKLADNI - GEAR DIMENSIONS

L1
T);'I)a:;:r‘r;;za K?/:nkgfgﬁf':a L3 B D2 D3 e D> D:n’;)'('z 1-STOPIEN 2-STOPNIE 3-STOPNIE
1 stage 2 stages 3 stages
MEC56 B5 H FO9 4 90 80 100 6,5 - 19 X 50 158 195 231
MEC63 B5 H Fi10 4 110 95 115 8,5 - 24 X 50 158 195 231
MEC71 B5 H Fll 4 120 110 130 9 - 24 X 50 158 195 231
S4000A F20 6 120 110 145 9 - 24 X 60 168 205 241
MEC90 B5 Fi3 4 140 130 165 11,5 - 24 X 50 158 195 231
MEC90 B5 H Fi3 4 140 130 165 1,5 - 32 X60 168 205 241
$S6000 F21 5 180 | 114,3 | 200 M12 - 35X 80 188 225 261
MEC100 B5 Fl4 4 200 180 215 14,5 - 32X 60 168 205 241
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Max. obcigzenie promieniowe watu wyjsciowego

Lh=1000h and n2=100rpm (Lozyska kulkowe skosne)

Max output shaft radial load

Lh=1000h and n2=100rpm (Oblique contact ball bearings)

16.000
14.000 w N

= 12.000

: [

o=

25 10.000 ~—d
o

E &

g0 8.000

2 2

S8 6.000

<

@

2 4.000

& 000

.

- 20 25 30 35 40

Odlegtos¢ obcigzenia(mm)
Load distance (mm)

Znajgc wartos¢ Fr, wi
zywotnosc¢ tozysk, k

3
Frl o
*\Fr T
gdzie:

Lh = Zywotno$é tozysk w godz.

_ 100.000
g

Lh

(0]

n2 = Predko$¢ wyjsciowa.
Frl = Obciazenie promieniowe (Patrz wykres powyzej).
Fr = Rzeczywiste obcigzenie promieniowe na wale wejsciowym.

Aby znalez¢ max. obcigzenie promieniowe na wale wyjsciowym
Fran przypisz warto$¢ do Lh i skorzystaj ze wzoru (2)

Frl

3 |Lh x n2
100.000

Fran= 2)

now the Fr value
e the bearings’ |

[Frl B
X |

Where: e
Lh = Lifetime of the bea
n 2 = Output speed.

Frl = Radlial load (Refer to the graph above).
Fr = Real radial load on the output shaft.

100.000
~ HIRE]

Lh:

To find the maximum radial load on the output shaft Frum
assign a value to Lh and use (2)

)
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Moc cieplng (S1) - Input thermal power (S1)

Przetozenie Moc cieplng (Kw) Przetozenie Moc cieplng (Kw) Przetozenie Moc cieplng (Kw)
Ratio Thermal power Ratio Thermal power Ratio Thermal power
3 8,7 16 4,3 64 1.6
4 8,7 20 BES 80 1,2
5 8,4 24 3 120 0,85
6 8 30 2,2 150 0,71
9 4,35 36 2 180 0,6
12 4,3 48 2 216 0,6
Bezwtadnosé tulei sprzegta - Coupling motor bush inertia
Sred. watu. Typ potaczenia Bezwtadnos¢ Sred. watu. Typ potaczenia Bezwiladnosé
Shaft diam. Coupling type Inertia Shaft diam. Coupling type Inertia
(Kg.Cm? (Kg.Cm?)
MV 0,681 SL 3,23
19 28
CcC 1,76 MV 7,54
MV 1,01 MV 3,06
22 32
CcC 2,53 CcC 7,37
MV 0,978 MV 3,08
24 35
CcC 2,498 CccC 7,39

Przekladnie dwuwatowe

Double shaft gearboxes

DANE TECHNICZNE - TECNICAL DATA

Rozmiar - Size RES5S5 REG63 RES80 RE105 RE130
Obciazenie promieniowe
wejsciowe (N)) 160 160 300 400 600
Input radial load
Obciazenie osiowe wejsSciowe
Input axial load (N) 80 80 140 180 250
B tadnos¢ watu wejsciowego 2)
Input shaft inertia (Kg cm 0,039 0,039 0,159 0,65 1,44
o =
S

Wszystkie inne dane techniczne mozna znalez¢ w standar-
dowym typie tego samego modelu, poczgwszy od strony 10.

For all other technical data please refer to the standard type
of same model starting on pag. 10
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WYMIARY PRZEKLADNI - Gear dimensions :

View A

RE55 RE63 RE80 RE105 RE130
" [T4ST | 25T | 3ST | 4ST | 25T | 35T | 4ST | 2T | aST | ST | 2sT | 3T | 4ST | 257 | asT
D1 55 63 80 105 130
D2 12 14 19 25 32
D3 12 12 14 19 25
D4 32 40 50 70 80
D5 32 32 50 70 80
D6 M4 M5 M6 M8 M10
D7 M4 M5 M5 M6 M8
D8 40 52 65 85 110
D9 40 40 65 85 110
1 s6 | 71 | 86 | 63 | 78 | 93 | o5 | ms [ 35| 12 | 1as | 179 | 126 | 1625 | 199
L2 25 36 46 56,5 70
L3 25 25 42 47 61
L4 2,5 3 5 5 7
L5 3,5 4,5 7 7,5 15
L6 2,5 2,5 4 4 7
L7 3,5 3,5 7 7,5 12
L8 16 20 30 36 50
L9 2,5 5 4 5 3
L10 16 16 20 30 30
L1 2,5 2,5 5 5 5
L12 13,5 16 21,5 28 35
L13 4 5 6 8 10
L14 13,5 13,5 16 21,5 28
L15 4 4 5 6 8
M M5 M5 M6 M8 M12
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Przekitadnie z katem prostym 90°

Right angle gearboxes
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WYMIARY PRZEKLADNI - Gear dimensions

(1) Wymiary zalezg od typu silnika ktéry

dane przekfadni str. 13-30)

(2) Dostepne na zyczenie

ontowany (Patrz

(1) The dimensions depée
0 be mounted (See geart

RES5 REG63 RE0 RE105
" [T4st | 2s7 | ast | 4st | 2st | ast | st | 2sT | ast | st | 2sT | ast
D1 55 63 80 105
D2 32 40 50 70
D3 12 14 19 25
D4 1)

D6 (2) M4 M5 M6 M8
D7 40 52 65 85
D8 m

D9 M

L1 88 ‘ 103 ‘ 118 96 ‘ m ‘ 126 131,5 ‘ 155 ‘ 178,5 142 ‘ 175,5 ‘ 209
L2 25 36 46 56,5
L3 2,5 6 7 7,5
L4 2,5 3 5 5
L5 27,5 27,5 39 39
L6 27,5 27,5 42 42
L7 63,5 63,5 99 99
L9 M

L10 16 20 30 35
L1 2,5 5 4 5
L12 M

L14 4 5 6 8
L15 13,5 16 21,5 28
M M5 M5 M6 M8

RAS5S5 RA63 RA80 - RA105

D5M® L8 L16 L13 D56 L8 L16 L13 D5He L8 L16 L13
8 25 92 3 8 25 92 3 9 25 134 3
9 25 92 3 9 25 92 3 9,52 32 134 3

9,52 32 94 3 9,52 32 94 3 11 30 134 4
1 25 92 4 1 25 92 4 12 30 134 4
12 30 92 4 12 30 92 4 12,7 32 134 5

12,7 32 94 5 12,7 32 94 5 14 30 134 5
-- -- -- -- 14 30 92 5 16 40 134 5
- - - - o = o= = 19 40 134 6
- - - - - - - - 24 50 145,6 8

Aby poznac specyfikacje techniczne
przektadni, patrz poprzednie strony (od str. 13).

For the technical specifications of the
gearboxes, see the previous pages (from pag. 13)
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Kod zakupowy

Purchasing code

Rodzaj montazu

Mounting type
MYV = Rowek i tuleja zaciskowa
Key and clamp disk
CC = Tuleja zaciskowa
RD = Przekfadnia planetarna Shrink (,jl_Sk .
Planetary gearbox Przetozenie SL= Sworzen i klej . Dtugos¢ watka
RA = Przektadnia planetarna Ratio (F_{E 55 wytacznie) silnika Rodzaj kotnierza Luz katowy
katowa Pin and Glue Motor shaft silnika Backlash
Right angle (Patrz tabela) (RESS only) length Input flange 5
Planetary gearbox (See Table) AD = Watek zebaty (Patrz tabela) 10’
Toothed shaft (mm) (See table) 157
A N | >< = o A 2l
Rozmiar Stopnie Srednica watka tozyska Gwint watka
Size Stage silnka Bearings zdawczego
Motor shaft Output shaft
34 1 diameter STD =Stadardowe fozyska thread
55 2 kulkowe
63 3 (mm) ball bearings (Patrz tabela)
80 4 CO = tozyska kulkowe skos$ne (See table)
105 5 (RE80/105/130 wytacznie)
130 Angular-contact
(RE80/105/130 only)

B

Przyktad zakupu

N>
Z S

Purchasing example

RD080 /36 —2 - CC19 x 40 — CO — F06 — M6 — 10’
Ten kod charakteryzuje nastepujacg przektadnie:

- 080 rozmiar

- Przetozenie 1:36

- Potaczenie z tarczg skurczowg

- Srednica watu wejsciowego 19mm
- Dlugos$¢ watu wejsciowego 40mm
- Kod watu wejsciowego (56 B14)
-tozyska skosne

- Gwint watu wyjsciowego M6.

- Luz 10°

W sprawie wersji niestandardowych, prosimy o kontakt z naszym
dziatem handlowym.

RD080/36 -2 - CC19 x40 - CO - FO6 — M6 — 10’
This code represents the following gearbox:

- 080 size

- 1:36 ratio

- Coupling with shrink disk

- 19mm input shaft diameter
- 40mm input shaft length

- Input flange code (56 B14)
- Angular-contact bearings

- M6 output shaft thread.

- Backlash 10’

Contact our commercial office for non-standard versions.
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chnicznych / For technical in,

SIBONI S.r.l.

Via Lughese, 161/a -

- 47122 - San Martino in Villafranca (FC)

' Tel.: +39 (0)543 764890
Fax: +39 (0)543 764218

E-mail: tecnico@siboni.it

Siboni S.r.I. zastrzega sobie prawo do wiasnosci intelektualnej tego dokumentu. Jego ujawnianie i kopiowanie, nawet
czesciowo, jest wyraznie zabronione bez uprzedniej pisemnej zgody.
Siboni S.r.l. zastrzega sobie prawo do modyfikowania swoich produktéw bez uprzedniego powiadomienia.
Niniejsza wersja zastepuje wszystkie poprzednie wersje 0 nizszym numerze.

Siboni S.r.l. reserves the rights to the intellectual property of this document. The disclosure and copying of it, even in part,
is expressly forbidden without prior written consent.
Siboni S.r.l. reserves the right to modify the products without prior notice.
This version replaces all previous versions with a lower revision.
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